CAVO SEGNALE (CU)

CAVO ETHERNET (CU-RU45)

CAVO FIBRA
OTTCA

CAVO PROFIBUS
DP

o SUPERVISIONE 1° LIVELLO SUPERVISIONE 2° LIVELLO
Ll  PC SCRIVANIA SERVER ) MONITOR NR.1 MONITOR NR.2 MONITOR NR.3 O CONTROLLO AUTOM. 6
= | | | | =~ 2 PLC con RIDONDANZA HARDWARE zZ PULPITO COMANDI
o | serva comm o NONTE INTERMEDIA VALLE-PRECONCA o 5 ESSTENTE
% X 4 O CONCA
< > | | W g
” » » " < -
% TFT 27" su tavolo o RACK SERVER TFT 27" su tavolo TFT 27° su tavolo TFT 27" su tavolo o _ E ~ E % g
2 2 &=l s
<Z( | | | [ b3 % 2 ] E ; < 5(2|S[<|S|z
@ — OHA = N - 3 \ -
O o 2 g < a4
@ £ £ & o
\
QPLC PLC| E 4 < .
: ‘ A
Tastiera su tavolo } } o 1 } } } QIPC
f T | [
| | ]
\ \ AN
f f |
GPS ANTENNA | | i 1 i
3 | o
\
SWITCH ETHERNET } } | } | ] S
= '|m|' O e | | | LT 77777777777 T
INCENDIO /GAS/PUNTI DI CHIAMATA
1 TIPO AUTO-NDIRZZABLLE, 4 LOOP P L g } }
L_PREDISPOSIZIONE ______________ J } } } T T 1 ‘r*J o
[ L (|
R B | | | PROFBUS DP_
I I I L_____ " R QUADRO AUTOMAZIONE VINCIANA
e PROFBUSOP 0 i | & 7} i (NUOVD QUADRO)
L ] ] § | ] -
N A PROFBUSOP N | 2
X R R R I - X Blalalsls
| ¥ i = P
| 5 -
) ) / ||
(4]
0 locedl 0 loeed (SALA CONTROLLO ESISTENTE) 2 B o
SMIGH1 | o | SMIGH1 | o | E&mmm
LIJ_E_,—Ll. i DERIVAZ. OTTICA |—|J£_|—L|; | DERIVAZ. OTTICA (PULPITO PRE—AVANC.) PORTA VINCIANA QAPY
T - . .
i I
! [
P! Lo
i | |
| I
: I e L -
- TP U S U USSP S S S SO PP |
! ETHERNET TCP/IP | _l I
! T T e q e A .
: i S 4 pm—————— I B g 9 pm————— T e ainet e 1 [ ||
— +— — — — — — —
b | I | i I Pl i
P i | i | i | ! [
IJ'I_I__I_II_J DERIVAZ. OTTICA #| DERIVAZ. OTTICA DERIVAZ. OTTICA # # DERIVAZ. OTTICA I_I'I_FI_I_IJ
SWTCH1 | | ] ] SwicH2 ) D] SWTCH1 | ] ] ] SWicH2 D] SWTCH1 | ] ] SWICH2 | [ D] SWTCH1 | ] ] SWICH2 ] ] D]
| SWITCH PROFIBUS | | SWTCH PROFIBUS | | SWITCH PROFIBUS | | SWITCH PROFIBUS |
| [~ PROBUS P | [ ProFBUSTDP | [ PRoFBUSTDR | _PRomeusDe | |
L N N2 QUADRI AUTOMAZIONE B AUTOMAZIONE VALLE SUPERIORE I i
|| QUADRO AUTOMAZIONE MONTE D PREDISPOSTI CON 1/0 o (NUOVO QUADRO) T 1
y oo cuom Ny oo co r—- 1 T i
Il mT =\ | IN PORTA DI VALLE T\ | QUADRO AUTOMAZIONE VALLE INFERIORE I | | |
I [ :\ [ ’2\ | L | !
F===a | g - — g (NUOVO QUADRO) Ll N
AN I I I i I A __ 1 .‘-‘w V L
< - \\Q—Noéoo rf a2 \\Q—Noéoo \F# a1 3 - L
gLl . RS e i I > |
s : ANN. SU NUOVD QUADRO) | E < | E < _
| B[R e E - N mnn s I (I |
B - 23nean] || |1 L--- | ; | L | ; 3 -- N
|k e =0 Elalglelele R S| . Ellglelele R i
I \j‘ | F—————— | [~ \j‘ | Fr———————— | = AUX L
L =\ B S o o o i =\ B S o o o i T 25060 B
ol = -— L = - LT ™ N
g } } 3 ) | 3 . I QUADRI MT } }
.g kigggzm R kiggg:m R O&‘fw }}
[= =|a|o [= =|a|o |
;33&:9% z i - 5|3[Sizlm z BE - 5|3[Sizlm Qs oY ¥
S L -— & | 3 o - @ I
g 5 % N
(PANN. SU NUOVO QUADRO) | z } }
< ||
a - _
3 e 1230 23 g CABINA B.T :
VECCHI QUADRI DX L é 3|9|d|8
CE| = FFSE
QUADRO AUTOMAZIONE MONTE g 8 Q g .
(wovo quAoRo) & En % L
ﬁ( )6 MORSETTIERE £ RELE' 3 QUADRO
[ INTERFACCIA
S wmﬁa 8 g AVANCONCA
& &
PARATOIA A TORRE CILINORO SX TORRE ARGANI DX TORRE ARGANI SX QAPI_I || rorre cenRauN PARATOA SuPERORE LocAe centraLn ParaTon erore| QAPV_| LOCALE SOLLEVAMENTO
PARATOIA INTERMEDIA

AlIPO

Agenzia Interregionale per il filume Po

N
>

AGENZIA INTERREGIONALE PER IL FIUME PO
Area navigazione, idrovie e porti

Progettazione esecutiva e coordinamento per la sicurezza in fase di progettazione
per la sostituzione del meccanismo a fune di chiusura delle porte di valle
della conca di navigazione di Cremona con nuovo meccanismo oleodinamico

PROGETTO ESECUTIVO

IMPIANTO ELETTRICO
ARCHITETTURA DEL SISTEMA DI CONTROLLO

TEO0700

SCALA CODICE DATA REV.

QUADRI AUTOMAZIONE CABINE DI COMANDO REMOTE

COMMITTENTE: PROGETTAZIONE:

SA|PO

Agenria Interregionale per il fiume Po

AGENZIA INTERREGIONALE PER IL FIUME PO
Area navigazione, idrovie e porti
Argine Cisa, 11
42022 Boretto (RE)

R.U.P. Ing. Ettore Alberani




		2019-10-03T07:56:20+0000
	Giannarturo Comola




